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JKB-8系列主令控制闸门开度传感器
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一、概述

JKB-8主令控制闸门开度传感器，配套使用的编码器有接触式绝对编码器和光电式绝对编码器。本产品集传感器与主令控制为一体，为双保险测量控制装置，具有机械式指针显示和主令控制的功能。提供的上下限控制点与闸门的上下限要求值近似。当闸门行程大于等于上限调整值时，即输出接点；当小于等于下限行程值时，即输出接点。以确保闸门的安全可靠运行。主要用于水电站、水库闸门开启、下降极限的保护，能有效地提高闸门工作的可靠性。

JKB-8主令控制闸门开度传感器是由编码器、变速箱、高度表、限位开关、凸轮等组成。有四只限位开关分别控制上限、下限控制点。为了安全可靠的工作一般设置每两只开关为一组控制点。产品在出厂时，控制点已按用户所提供的技术参数调整好，方便了现场安装，也可根据需要现场调试。

二、主要技术参数

1、JZB系列接触式绝对编码器

	型号
	JZB-4096/64
	JZB-8192/64
	JZB-16384/64
	JZB-32768/64

	测量范围
	0-40M
	0-80M
	0-160M
	0-320M

	分辨力
	1/4096
	1/8192
	1/16384
	1/32768

	测量误差
	满量程内1cm

	主要尺寸
	外径Φ79、止口Φ38、轴径Φ8

	工作电压
	并行信号输出时无需工作电压（无源接点）。 
串行信号和4-20mA信号输出：DC12～24V 

	输出信号
	基本型：并行格雷码（B）
智能型： C-串行RS485输出（正天协议） 
          M-串行RS485输出（ModBus协议）
          A-4-20mA标准模拟量
          S-同步串行接口SSI

	工作特性
	工作温度：-40℃～85℃ 
防护等级：IP63
最高机械转速：100rpm
使用寿命：MTBF≥106转
启动力矩：≤4Ncm


2、GD系列光电绝对编码器

	型号
	GD-4096/64
	GD-8192/64
	GD-16384/64
	GD-32768/64

	测量范围
	0-40M
	0-80M
	0-160M
	0-320M

	分辨力
	1/4096
	1/8192
	1/16384
	1/32768

	测量误差
	满量程内1cm

	主要尺寸
	外径Φ79、止口Φ38、轴径Φ8

	工作电压
	DC7-12、DC12-24V

	输出信号
	基本型：并行格雷码（B）
智能型： C-串行RS485输出（正天协议） 
          M-串行RS485输出（ModBus协议）
          A-4-20mA标准模拟量
          S-同步串行接口SSI

	工作特性
	工作温度：-40℃～85℃ 
防护等级：IP63
最高机械转速：1000rpm
使用寿命：MTBF≥100000h(+25℃,1000rpm)
启动力矩：≤0.8Ncm


3、主令控制技术参数

控制回路：四路接点输出

触点功率：AC125-250V5A

4、输出插座信号排列

（1）JZB系列接触式绝对编码器

详见所配编码器说明书

（2）GD系列光电绝对编码器输出排列

详见所配编码器说明书

（3）主令控制器接线排列

	插座脚号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	
	下限1
	上限1
	下限2
	上限2


注：出厂时上限1、下限1为常开接点，上限2、下限2为常闭接点。用户其它需求请定货时注明。
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三、主令控制点的调整

安装前应检查上限、下限的控制点是否准确，分别检查下限两组，上限两组，方法是：把万用表两表针接点主令输出插座的1、2脚上（下限1），把开度仪显示器用电缆与传感器连接。然后旋转传感器输出轴，同时观察开度仪显示器，（也可以观察传感器上的高度指示表）当显示值为零时（下限）再往下转一点，约（4-5厘米）这时万用表应断开，下限2的检查同样。否则应加以调整：打开主令控制器外壳见（图1）把传感器与开度仪显示器接通，旋转传感器出轴，当显示器显示值为零（下限）再旋转一点（约4-5厘米）把万用表两针接到主令输出插座1、2脚上，松开凸轮1、2上的顶丝微动凸轮使之触动限位开关动作，这时万用表断开，然后均匀地拧紧凸轮1、2上的两颗顶丝，接着验证调整是否准确，旋转传感器出轴使显示器显示为1米左右，再回转传感器出轴使显示器显示为零（下限）再旋转一点这时万用表应断开，（注：机械式主令控制动作点，应滞后于传感器设定的控制点。）否则应反复仔细调整。其它控制点的调整与下限1相同。

四、传感器安装方法

1、传感器出轴通过偏心联轴器（或齿轮）直接与启闭机卷扬轴或开式小齿轮轴连接，在启闭机的安装轴上参照图2所示打三个M6深20mm的螺孔，将接头固定在启闭机安装轴上，在启闭机安装轴的下方适当位置安装一支架，用于固定传感器。安装支架时支架上端面与启闭机安装轴轴心一定要保证垂直距离115mm，（最大允许偏差2mm）然后将传感器固定在支架上，调整好传感器出轴与启闭机安装轴的同轴度，调好后将连轴器分别套在传感器出轴和接头上（法兰盘）先拧紧传感器出轴上的紧固螺丝。

2、传感器“零点”的调整：在闸门全关时（或闸门即时高度）松开接头端（法兰盘）连轴器上的紧固螺丝，旋转传感器出轴，观察开度仪显示器（或高度表）当显示为零时（即闸门关闭状态）或闸门即时高度，拧紧接头端（法兰盘）连轴器上的紧固螺丝即可。

五、注意事项
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所有主令控制点已按用户所提供的技术参数调整好，安装前传感器出轴绝对不要多圈地旋转以免调乱控制点，主令控制器上带有高度指示表，上面已标明，表针禁止旋至红色区域内！如果显示仪表与高度指示表显示高度不一致，请记住初始高度，先顺时针转一周传感器出轴同时观察显示仪表与机械高度表显示情况，如果在某一位置显示一致即可正常安装。否则请回到初始高度，再逆时针旋转一周看能否回到正常位置，或者再多旋几圈尝试找回正常点。
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JKB-8主令控制开度传感器外形及安装尺寸示意图
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